Zabezpieczenie przed przecigzeniem. Elektronika inwertera
kontroluje pobér pradu.
W przypadku wykrycia anormalnych wartosci wytacza silnik.

Dla pomp 3 fazowych mozliwos¢ pracy na 2 fazach przy
zaniku jednej. 4” pompy IBQ zasilane sa z sieci tréjfazowe;j.
Zastosowany silnik umozliwia dalsza prace tylko na dwéch
fazach pomimo braku jednej. Jedynym widocznym efektem
beda nieco nizsze uzyskiwane parametry hydrauliczne
urzadzenia.

Zabezpieczenie przed przegrzaniem. Elektronika inwertera
kontroluje temperature silnika. W momencie wzrostu
temperatury ponad dopuszczalne wartosci silnik zostanie
wytaczony automatycznie. Po wystygnieciu silnik ponownie
powinien samoczynnie podjac prace.

Mozliwos¢ pracy przy stosunkowo wysokich wahaniach
napiecia. Dla jednofazowych silnikéw 160-250V, dla
tréjfazowych silnikéw 320-450V

Ze wzgledu na mniejsze wymiary pomp IBQ w stosunku do
tradycyjnych zdecydowanie nizsze koszty odwiertéow, oraz
montazu.

WYSOKOOBROTOWE POMPY
GtEBINOWE IBQ

Energooszczedne, elektroniczne pompy obiegowe spetniajace
wymogi wtasciwe dla pomp klasy energetycznej A.

Wielostopniowe, od$rodkowe pompy gtebinowe IBQ przeznaczone sa do
pracy wodwiertach, oraz otwartych zbiornikachwodnych.

Na tle pozostatych pomp gtebinowych pompy IBQ wyrdézniaja sie
zastosowaniem nowoczesnego energooszczednego silnika
wykorzystujacego magnesy trwate , oraz przetwornice czestotliwosci.
Efektemtakiegorozwiazaniajestsilnik ktéry uzyskuje 6000 obr/min,
ajednoczesnie uzyskuje bardzowysoka sprawnosc.

Zastosowanie magnesow trwatych, oraz inwertera w konstrukgji silnika
daje wiele przewag nad tradycyjnymi pompami. Miedzy innymi s3 to:

« Energooszczednosé w wyniku wysokiej sprawnosci silnika i pompy.
Uzyskanie tych samych parametréow hydraulicznych cisnienia i
wydajnosci pozwala uzy¢ pompe IBQ z silnikiem o ok.15-20%
mniejszym niz w tradycyjnej pompie.

« Zabezpieczenie przed suchobiegiem. Elektronika inwertera kontroluje
pobor pradu silnika. W momencie wykrycia poboru wtasciwego dla
suchobiegu wytacza silnik. Pompa po uptywie okreslonego czasu
prébuje samoczynnie ponownie podjac prace, ktéra po ponownym
uzyskaniu naptywu bedzie kontynuowana.

« tagodny rozruch dzieki czemu brak negatywnego efektu uderzenia
hydraulicznego dla instalacji hydraulicznej, zdecydowanie wolniejsze
zuzycie mechaniczne silnika i pompy, brak wptywu na siec elektryczna
uderzenia pradu rozruchowego .

W tradycyjnych rozwigzaniach uzyskanie statych parametréw pracy silnika
wigze sie zgwattownymrozruchem.

Rozruch powoduje, ze przez pierwsze kilka sekund pracy silnik pobiera
wielokrotno$¢ normalnego pradu pracy (prad rozruchu).

Efektem moga by¢ wahania napiecia w sieci zasilajacej skutkujace
problemami z innymi urzadzeniami podpietymi pod tg sie¢, wybijanie
korkéw, wypalanie potaczen elektrycznychwsterowaniach.

Rozruch z reguty wiaze sie z chwilowym uzyskaniem wyzszych niz
nominalne parametréw hydraulicznych pompy, powoduje to, ze w
pierwszych sekundach pracy w instalacje jest ttoczona woda o wyzszych
parametrach (ci$nienie, wydajnosc) niz nominalne, projektowane dla danej
sieci. Jesttotzw.uderzenie hydrauliczne.

Cykliczne powtarzanie takiego uderzenia prowadzi do szybszego zuzycia
osprzetu hydraulicznego sieciwodne;j.

Kolejng wada ktéra jest usuwana przez tagodny rozruch jest zuzycie
mechaniczneielektrycznesilnika.

Uderzenia hydrauliczne powoduja zwiekszone obcigzenie mechaniczne
silnikaipompy, awysokiprad rozruchu ostabiaizolacje wewnetrznasilnika.

Przyrost pradu
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Na rysunku przyktad dwdch pomp o tych samych parametrach - IBQ,

oraz tradycyjnej ISP. Obie pompy narysowano w tej samej skali.
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PARAMETRY TECHNICZNE
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3”IBQ: Maksymalna srednica pompy 78 mm
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4”IBQ: Maksymalna srednica pompy 98 mm
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